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frei,   so  braizcht   man, wie  in Fig. 100,  nur   den  Vektor  OP1 in OP0' und PQ'P± so zu teilen, daB
OPQ : PQPi = ^o : Si •
Zwischen   der   Klemme   der unterbrochenen  Phase und  dom Null-
punkt der Belastung besteht dann die Spannung P0' P2 , sie ist im allgemeinen Fall
1st dagegen die Phase 2 belastet, so ergibt sich P0 aus Gl. 130 und es wird
also verhalt sich
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Nehmen wir z. B. an, es sei auch Phase 2  induktionsfrei belastet und ebenso wie 1, d. h. B^ = E.^ = J?; so wird
Man teilt in Fig. 100 P2 P0' so durch den Punkt P0, daB
Die Verdrehung der Spannungsvektoren aus der 90° Phasenlage   durch  den EinfluB   des  Null-leiters   ist   fur  den  Betrieb   von Motoren   be-'r*   sonders ungiinstig.     Dies  ist der Grund,   wes-'            halb das System jetzt seltener angewendet wird.
49. Zerlegung eines unsymmetrischen Mehrphasensystems in zwei symmetrische.
Wie bei gegebenen unsymmetrischen Spannungen fin? konstante Belastungswiderstaride zu rechnen ist, wurde auf S. Ill gezeigt. Diese Rechnung ist aber nicht mehr verwendbar, wenn die Belastung aus rotierenden Maschinen besteht (z. B. Induktionsmotoren). Ohne auf die Theorie der Maschinen hier eingehen zu konnen, sei jedoch ein Hilfssatz1) erlautert, der in solchen Fallen zum Ziel fiihrt. Er lautet: Ein unsymmetrisch.es Mehrphasensystem laBt sich in zwei symmetrische mit entgegengesetzter Phasenf olge der Spannungen zer-
*) s. Fortescue Proc. Am. Inst. El. Eng.'1918. P. Miiller ETZ 1918. H. 35.i Strome je ein Viertel zu.
